6. série

. Pro funkei f(z,y) = In(y) + g1 (ysinz) — g2 (zy), kde g1, g2 € C*(R), urcete

(a) 5E(2.9),
(b) F(z,y),
2
(¢) & (x,y),
(d) pro speciélni volbu g;(t) = g2(t) = t* urcete afgy((), 1).

. Za predpokladu F = F(a,b) € C?(R?) urcete pro funkci g(t) = F(#3, /)

defini¢ni obor a prvni a druhou derivaci.

. Uréete Jacobiho matici zobrazeni F'(z,y, z) = [arctg(yz)+a?, z+ysin x, 2V 72122
v bodé A = (0,1,0).

. Pro funkci f(z,y,2) = v — G(vz,yz%), kde G = G(u,v) € C'(R?), napiste
totalni diferencidl f v bodé (0,1,1).

. Je ddna soustava nelinearnich rovnic

4y2—x2:1

x— eVt =0,

(a) Graficky urcete pocet Feseni soustavy.

(b) Pouzijte Newtonovu metodu s pocédteéni aproximaci (1,—1), urcete
prvni aproximaci.

(c) Je mozné soustavu fesit pomoci jednorozmérné Newtonovy metody
z prvniho semestru?



